PRZEMIENNIK
CZESTOTLIWOSCI
typu MFC311

1.1 - 15kW

* Wyjscie 0,5 - 200 Hz, 3 x 400V

* Wiiggalny panel sygnalizacji i sterowania z wyswieflaczem LCD

* Wyswietlanie informaciji w jezyku polskim, angielskim lub rosyj-
skim

= Odczyt czestolliwosci wyjsciowe], predkosci obrotowej silnika,
czestotliwosei zadanej, femperatury radiatora, napiecia szyny DC

= Pamigc czterech ostatnich awarii

* Automatyczne wznawianie pracy po wystqgpieniu awarii

* Homowanie prgdem stafym

= 7 predkosci stafych

= Eliminacja czestotliwosci rezonansowych

» Motopotencjometr

* Wewnetrzny requlator Pl

* Programowalna strukfura sferowania

= 6 programowalnych wejsé cyfrowych

= 3 programowalne wyjscia cyfrowe (2 przekazniki, 1 otwarty ko-
lektor)

= 2 wejscia analogowe (O-10V, 2-10V, 0-20mA, 4-20mA)

* Wyjscie analogowe (0-10V, 2-20V)

* Kompensacja poslizgu

= Zabezpieczenia: podnapigciowe, nadnapieciowe, przecigzenie,
zwarcie, bfgd komunikacji sterownika z panelem sygnalizacji
i sterowania, niski poziom sygnatu wejscia analogowego (w fry-
bach 2-10V lub 4-20mA)

= Zabezpieczenie silnika wykorzystujgce wbudowany model fermi-
czny uwzgledniajgey obcigzenie oraz obroty

* Opcjonalnie  komunikacja RS232 lub RS485 (MODBUS)
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DANE TECHNICZNE:

Mo::;:iijme stufnrg:;r::‘m : Obcigzenie wentylato rowe Prad przeciqazn?nwy (ET;%S,
Typ ukiadu ohoigzene e sm;m Moc silnika Prqd wfﬁciow i C‘E‘;]U R xgh)
[KW] [A] fl] [Al [mm]
MFC311-1,1 1.1 3.5 1.5 4,0 525 107x265x] 50
MFC311-1,5 1.5 4,0 2.2 5.2 6,0 107%265x1 50
MFC311-2,2 2,2 2.9 3.0 1.0 8.3 107%265x1 50
MFC311-3,0 3.0 7.8 4,0 10,0 11,7 107x265x] 50
MFC311-4,0 4,0 10,0 ] 12,0 13.5 124x318x162
MFC311-5,5 9,9 12,0 7.5 17.0 18,0 124x318x162
MFC311-7,5 1.5 18,0 11.0 24,0 27,0 166x336x1 88
MFC311-11 11,0 24,0 15,0 36,0 36,0 166x336x]1 88
MFC311-15 150 30,0 18,0 450 450 166x336x1 88
Zasiiani Naopiecie /czestotliwost Ui 400V -15% +10% / 45-66Hz
Wyjscie Napigcie/czestotliwost 0-Un / 0,5-200Hz
Rozdzielczost czestotlwosc 0,00Hz
Medulacja Wwekior napigcia
Sterownik Czestotliwosé Kluczowa 2,9 lub SkHz
; ; ; anabgowe 10-bit, bigd 19 panel
Zadawanie czgstoflwoscl Sierowana, i o1
e cwia wejscia: 10-bit, bigd 1%
Wejscia anclagowe 010V, 0.20mA 2-1&? 4-20mA
Wejscia cyfrowe 6 wejsé 10-24V DC
Wejscia/wyjscia sterujoce Wyijscia analogowe wyijscie: 8-bif, bfod 1%, 0-10W, 2-10V
Wyijscia cyfrowe (otwarty kolekior) 100mA, 24V DC
Wyjscia przekaznikowe 2 przekaeniki 250V AC, 24V DC 8A
Nad wartosé chwilowa 3,6 X |,
adprodowe warost skuteczna 2,55 X
Nadnapisciowe 1,47 % Un dia Un=400V AC, Ux =750V DC
Podnapigciowe 0,65 X Un
Zatezpieczenia Termiczne ukiodu T=7"0
Kontrola kom unikacji Z pangkem sterujgeym
Kortrola poziomu weSé analogowych
Termiczne silnika

Nojwozniejsze ustawiane parametry: czas przyspieszenia, czas opdznienia, f,,,, f... czestolliwosé ostabienia pola, napigcie
forsowania momentu,7 czestotliwosci stafych, napiecie oraz czas hamowania DC, czestatliwosci eliminacji (2 pasma),
ograniczenie prgdowe, liczba restarfow, czas prob restartdw, nastawy regulatora Pl.

Wyjscia cyfrowe: praca, awaria, gotowost, przekroczenie ustawionej czestotliwosci, ostrzezenie o wysokiej temperaturze
radiatora, osiqggnigeie czestotliwosei zadanej, osiggnigeie prgdu ograniczenia.

Wejscie cyfrowe: START, STOP, kierunek, 7 lub 3 czestotliwosci stafe, motopotencjometr, usterka zewnetrzna, zezwolenie
pracy, dynamika 1,2, sterowanie A/B (wybdr niezaleznie zaprogramowanego wariantu sterowania A lub B np. zdalne, lokalne).
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